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《工业机器人编程与操作》课程标准说明 
一、课程定位 

《工业机器人编程与操作》课程是工业机器人应用的基础课程，是数字化设

计与制造技术专业等制造类、自动化类专业的专业实训课程。其教学目的是使学

生学习和掌握典型工业机器人的基本编程和操作技能，使学生对工业机器人各工

作站在末端执行器使用、物料搬运、周边设备运行等配合应用有深刻认识。该课

程培养学生具有工业机器人操作动手能力，培养学生具备工业机器人应用编程方

面分析与解决问题的能力，为毕业后从事专业相关工作打下必要的坚实技术基础。 

二、教学目标 

本课程以工业机器人编程与操作为教学目标和教学内容，学生学完本课程后

应达到以下基本要求： 

1．了解工业机器人的工作原理、组成结构及基本功能； 

2．掌握工业机器人的控制方式及手动操作； 

3．掌握工业机器人搬运、上下料、码垛等运动特点及程序编写方法； 

4．能使用工业机器人基本指令正确编写搬运、上下料、码垛等控制程序； 

5．了解工业机器离线编程的意义以及智能化发展趋势。 

三、教学内容设计 

课程内容和学时分配表 

章节 内    容 
理论

学时 

实训/实

验学时 

线上

学时 

学时

小计 

1 认识广数工业机器人 0 5  5 

2 广数工业机器人—单个材料搬运 0 16  16 

3 广数工业机器人—多个材料搬运 0 8  8 

4 认识巨轮流水线机器人 0 8  8 

5 完成巨轮流水线机器人拆码垛任务 0 13  13 

6 巨轮视觉检测机器人完成分拣任务 0 8  8 

7 机器人操作能力考核 0 6  6 

合计  64  64 



 

四、教学实施 

1、教学方法与手段 

教学方法包括各教学环节：讲授、实操 

实训前强调实训安全（包括人身安全和设备安全），对机器人的知识点进行讲

授，并进行一定的示教操作演示，加深学生对机器人内容的理解。 

实训操作主要由学生对广数、巨轮机器人进行操作与编程，以提高学生动手

能力及编程能力为目标。实验实训以学生操作为主、教师指导为辅。 

本课程的重点与难点如下： 

（1）工业机器人的坐标意义，理解工业机器人的工作原理、系统组成及基本

功能； 

（2）工业机器人运动的特点及程序编写方法；工业机器人基本指令、正确编

写控制程序； 

（3）能操纵不同功能的机器人完成相应工作，如搬运、跺码等 

2、教学评价 

（1）本课程为实训课，以对机器人的操作与编程能力作为考查重点； 

（2）课程成绩评定：平时考核（30%）+技能训练考核（70%）。 

五、教学内容任务表/教学内容知识点 

第一章 

章节名称 任务目标 知识技能内容与要求 
学时 

分配 

认识广数工业机

器人 

通过本章节的学习，可

充分的认识工业机器人

工作原理、系统组成及

基本功能。 

1.1 工业机器人简介 

1.2 工业机器人分类 

1.3 工业机器人的工作原

理、组成、功能 
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第二章 

章节名称 任务目标 知识技能内容与要求 
学时 

分配 

广数工业机器人

—单个搬运 

1、了解广数机器人的概

况 

2、掌握广数机器人的编

程及其操作方式 

3、掌握机器人的编程特

点 

4、能够使用广数机器人

完成搬运工作案例 

2.1 广数工业机器人介绍与

操作基础 

2.2 广数工业机器人编程与

操作 

2.3 程序管理与编辑 

2.4 广数工业机器人编程指

令 

2.5 单个材料搬运案例 

16 

 

第三章 

章节名称 任务目标 知识技能内容与要求 
学时 

分配 

广数工业机器人

—多个搬运 

1、掌握工业机器人循环

指令、平移指令的使用 

2、能够使用广数机器人

完成搬运工作案例 

3.1 平移指令、循环指令、

数值运算 

3.2 单个材料搬运案例 
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第四章 

章节名称 任务目标 知识技能内容与要求 
学时 

分配 

认识巨轮流水线

机器人 

1、认识巨轮视觉检查机

器人的基本构造 

2、能够熟练掌握巨轮机

器人示教器的操作 

3、掌握在各种坐标系下

移动机械臂，并完成示

4.1 巨轮视觉检测机器人介

绍 

4.2 巨轮视觉检测机器人编

程与操作 

4.3 示教器使用与示教点记

录 
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教点定位 

 

第五章 

章节名称 任务目标 知识技能内容与要求 
学时 

分配 

完成巨轮流水线

机器人拆码垛任

务 

1、掌握使用巨轮机器人

完成单个材料搬运任务 

2、掌握传感器技术，并

完成上料区取料任务 

5.1 传感器介绍与使用 

5.2 完成巨轮机器人单个材

料搬运 

5.3 完成上料区取料任务 
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第六章 

章节名称 任务目标 知识技能内容与要求 
学时 

分配 

巨轮视觉检测机

器人完成分拣任

务 

1、认识图像处理技术与

通信技术 

2、完成下料区放料任务 

6.1 通信技术 

6.2 机器视觉与图形处理 

6.3 完成下料区放料任务 
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