
教 案

2025-2026 学年第二学期

课程名称 AutoCAD 中级应用技术

专业班级 工业机器人 251、（三加证书）251

总学时数 72 学时

任课教师 陈沛冰



课程基本信息

课程名称 AutoCAD中级应用技术

课程性质 专业基础课 学分 4

学时 总学时：72学时。其中：上机实训 72学时；

开课部门 机电工程系 任课教师 陈沛冰

授课

专业、班级
工业机器人专业技术 251、251（3+） 开课学期 2025-2026第二学期

成绩评定 平时成绩占 50%，期末成绩占 50% 考核方式 考查

选用教材
书名 主编 出版社 出版日期

AutoCAD实例教程（第四版） 刘哲 大连理工大学出版社 2024.9

本课程在本

专业人才培

养方案中的

地位和作用

《AutoCAD 中级应用技术》课程是机械类专业的基础类课程，在工业机器人技术专业中

有很重要的地位和作用，该课程主要用于绘制零件的二维图形，表达零件，可以准确表

达出零件的大小与相互配合关系，可以绘制各类装配图。

本课程

教学目标

知识目标：掌握 AutoCAD 软件操作、工程绘图国标规范、工业机器人零件、装配图知识

及图纸输出流程。

技能目标：能独立完成工业机器人相关平面图形、零件图、装配图的绘制、规范标注与

图纸输出。

素养目标：养成机械绘图规范意识、专业协同思维及用 AutoCAD 高效解决工程问题的工

程素养。

素质（思政）

内容与要求

素质内容：结合教材绘图规范、零件、装配图等章节，融入“图纸关联生产安全”的工

程责任、“精准绘图”的工匠精神，借装配图协作渗透协同思维，关联专业激发助力制

造强国的职业使命感。

素质要求：认知上明确图纸的工程责任属性；行为上主动遵循绘图规范；实践中协作完

成装配图任务；价值上认同 AutoCAD 对智能制造的价值，树立投身工业机器人产业志向。

学生用主要

参考资料
AutoCAD 实例教程（第四版） 刘哲 大连理工大学出版社 2019.8
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项目一、轻松入门

一、教学目标

1. 知识目标：了解 AutoCAD 软件的基础应用场景，掌握其启动退出、

工作界面配置、绘图环境设置、命令输入及对象捕捉与选择方法。

2. 技能目标：能独立完成 AutoCAD 的基础操作（界面/环境配置、命

令输入、对象选择），为后续绘图做准备。

3. 素养目标：初步建立工程绘图的规范意识，养成严谨细致的软件

操作习惯。

二、教学重点

1. AutoCAD 绘图环境设置方法；

2. AutoCAD 命令输入的常用方式与操作技巧。

三、教学重难点

1. 对象捕捉功能的精准应用；

2. 绘图环境设置的规范适配。

四、素质（思政）内容

1. 结合我国《机械制图》国标统一的发展历程，明确工程图样标准

对工业（含工业机器人领域）发展的推动价值，渗透规范作业的

工程伦理；

2. 理解 “图纸严谨关联生产质量” 的工程逻辑，认识国标规范的

必要性，在绘图操作中践行 “严格遵循标准” 的工作态度，契

合工业机器人领域的精密需求。
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五、教学方式

1. 课堂讲授法：讲解课程定位、教学要求、思政目标、软件基础理

论与工程制图规范要求；

2. 操作示范法：现场演示 AutoCAD 软件安装、工作界面配置、绘

图环境优化、基础命令操作、对象选择等全流程；

3. 实操练习法：组织学生开展同步上机操作练习，巩固软件基础操

作能力；

4. 视频辅助教学：对全流程讲授示范内容进行视频录制，供学生上

机练习与课后复习参照。

六、学时数

4学时。

七、本项目具体教学内容

项目一·轻松入门

任务/目标 知识/技能内容与要求
学时

分配

任务 1：课程导入与

软件基础认知目标：

明确课程定位与教

学 要 求 ， 了 解

AutoCAD应用场景，

掌握软件基础启停

操作

1. 掌握课程在专业人才培养中的

定位、教学目标、素质思政要求、

考核方式与教材使用说明；2. 了解

AutoCAD 软件在工业机器人等智

能制造领域的基础应用场景；3. 掌
握 AutoCAD 软件的安装、启动与

退出的规范操作方法。

1学时

任务 2：AutoCAD核

心基础操作教学目

标：掌握软件界面配

置、绘图环境设置、

命令输入、对象捕捉

与选择的核心操作

1. 掌握 AutoCAD工作界面的规范

配置方法；2. 掌握绘图环境的优化

设置与国标规范适配要求；3. 掌握

命令行窗口、功能区面板、下拉菜

单 3种常用命令输入方式；4. 掌握

对象捕捉、图形对象选择的精准操

1学时



第 5页共 24页

任务/目标 知识/技能内容与要求
学时

分配

方法 作方法与技巧；5. 全流程讲授示范

内容均进行视频录制，供学生上机

练习与课后复习参照。

任务 3：基础操作实

操巩固与职业素养

养成目标：能独立完

成软件全流程基础

操作，建立工程绘图

规范意识，养成严谨

细致的操作习惯

1. 能独立完成 AutoCAD 界面配

置、绘图环境设置、命令输入、对

象选择的全流程实操，巩固核心基

础操作能力；2. 理解我国《机械制

图》国标对工业发展的推动价值，

认识“图纸严谨关联生产质量”的

工程逻辑；3. 在实操中践行严格遵

循国标规范的工作态度，渗透规范

作业的工程伦理，契合工业机器人

领域的精密需求。

2学时



第 6页共 24页

项目二、绘制平面图形

一、教学目标

1. 知识目标：掌握 AutoCAD常用绘图（点、线、多边形等）与修改

（镜像、修剪等）命令的功能，理解平面图形绘制的一般方法、

步骤及辅助功能的应用逻辑；

2. 技能目标：能熟练组合运用绘图与修改命令完成平面图形绘制，

能规范绘制工业机器人部件相关的简单平面轮廓；

3. 素养目标：养成规划作图步骤、规范使用命令的习惯，建立“绘

图精度关联工业生产精度”的专业意识。

二、教学重点

1. AutoCAD常用绘图与修改命令的功能及操作方法；

2. 平面图形绘制的规范流程与标准作图步骤。

三、教学难点

1. 各类绘图与修改命令的灵活组合与综合应用；

2. 复杂平面图形的作图逻辑规划与绘图精度控制。

四、素质（思政）内容

1. 结合 CAD技术对设计劳动的减负、设计质量的提升作用，关联其

在我国工业机器人等智能制造领域的应用，体现技术工具的劳动

价值与创新赋能意义，渗透科研探索的奋斗精神；

2. 认识 CAD工具对工业生产的助力价值，理解技术创新对产业发展

的推动作用，在绘图实操中践行高效、精准的职业操作态度，契

合工业机器人领域的精密需求。
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五、教学方式

1. 课堂讲授法：系统讲解 AutoCAD点、线、多边形等常用绘图命令，

镜像、修剪、阵列等修改命令的功能与操作逻辑，讲解图层设置、

夹点编辑、图案填充等辅助功能的应用方法，以及平面图形绘制

的规范流程与核心作图思路；

2. 操作示范法：分模块现场演示各类绘图、修改命令的实操技巧，

同步演示不同难度平面图形的完整绘制流程，拆解作图步骤、讲

解规范要点与绘图效率提升技巧；

3. 阶梯式实操练习法：按教学周期设置分层上机实操任务，第 2-4

周完成对应模块的基础图形绘制练习，第 5-6周完成全项目综合

巩固练习，同时为学有余力的学生设置拓展性绘图任务，循序渐

进提升学生的绘图能力与工程规范意识；

4. 视频辅助教学：对核心命令操作、图形绘制全流程示范内容进行

视频录制，供学生上机实操参照与课后复习巩固。

六、学时数

20学时。

七、本项目具体教学内容

项目二·绘制平面图形
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任务/目标 知识/技能内容与要求
学时

分配

任务 1：常用基础绘

图命令教学与实操

目标：掌握 AutoCAD
核心基础绘图命令

的功能与操作方法，

能独立完成基础几

何图形的规范绘制

1. 系统讲解点、直线、圆、圆弧、矩

形、椭圆、正多边形等常用绘图命令

的功能与操作逻辑；2. 分模块现场演

示各类基础绘图命令的实操技巧，同

步录制示范视频供学生上机实操与课

后复习参照；3. 能独立完成各类基础

几何图形的规范绘制，熟练掌握基础

绘图命令的独立应用能力。

4学
时

任务 2：基础修改命

令与辅助绘图功能

教学目标：掌握常用

修改命令与辅助绘

图功能的应用方法，

能完成简单平面图

形的修改与优化

1. 讲解删除、复制、移动、分解、偏

移、镜像、修剪、倒角、圆角、旋转

等基础修改命令的功能与操作方法；

2. 讲解正交、极轴追踪、对象捕捉追

踪、临时捕捉等辅助绘图功能的应用

逻辑；3. 演示基础绘图与修改命令的

组合应用技巧，同步录制示范视频；

4. 能熟练运用基础修改命令完成图

形的编辑优化，规范应用辅助绘图功

能。

4学
时

任务 3：图层管理与

进阶绘图功能教学

目标：掌握图层规范

设置、高阶修改命令

与进阶绘图功能，能

完成中等复杂度平

面图形绘制

1. 讲解图层的规范设置方法与管理

逻辑，讲解缩放、对齐、延伸、拉伸、

拉长、阵列、打断等高阶修改命令的

操作技巧；2. 讲解多段线、构造线的

绘制方法，以及夹点编辑、样条曲线、

图案填充、面域与查询功能的应用方

法；3. 演示进阶功能的全流程实操，

同步录制示范视频；4. 能规范完成图

层设置，熟练组合运用进阶命令完成

中等复杂度平面图形的绘制。

4学
时

任务 4：视图类平面

图形综合绘制教学

目标：掌握三视图、

轴测图的绘制规范

与方法，能完成符合

国标的视图类平面

图形绘制

1. 讲解三视图的绘制原理、投影规律

与国标规范表达要求，讲解轴测图的

绘制规范与操作方法；2. 演示三视

图、轴测图的完整绘制流程，拆解作

图步骤、规范要点与精度控制技巧，

同步录制示范视频；3. 能独立完成三

视图、轴测图的规范绘制，掌握视图

类平面图形的核心作图逻辑。

4学
时
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任务/目标 知识/技能内容与要求
学时

分配

任务 5：项目综合巩

固与职业素养养成

目标：能灵活组合运

用各类命令完成复

杂平面图形绘制，养

成规范作图的职业

习惯，树立专业工程

意识

1. 梳理平面图形绘制的全流程规范、

命令组合技巧与国标要求，开展全项

目综合巩固练习；2. 为学有余力的学

生设置工业机器人部件相关平面轮廓

的拓展性绘图任务，提升绘图效率与

精度控制能力；3. 理解 CAD 技术对

智能制造领域的创新赋能价值，渗透

科研探索的奋斗精神，在实操中践行

高效、精准的职业操作态度，建立“绘

图精度关联工业生产精度”的专业意

识。

4学
时
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项目三、绘制视图与尺寸标注

一、教学目标

1. 知识目标：掌握图层设置、复制修改的操作逻辑，理解平面图形

与三视图的绘制方法，熟悉尺寸标注及基准线、辅助线绘制、线

形与比例调整的规范要求；

2. 技能目标：能独立完成图层的规范设置，熟练绘制平面图形与三

视图，精准完成尺寸标注及相关图形元素的规范调整；

3. 素养目标：养成图层规范管理、标注精准严谨的操作习惯，建立

“视图与标注的规范性关联工业生产准确性”的专业认知。

二、教学重点

1. 图层的规范设置方法与管理逻辑；

2. 平面图形、三视图的标准绘制流程与操作技巧；

3. 尺寸标注的规范要求与基础操作方法。

三、教学难点

1. 图层的高效管理与绘图全流程的灵活应用；

2. 尺寸标注的精准性控制与工程规范的适配应用。

四、素质（思政）内容

1. 结合《庄子》中“庖丁解牛”等古代工匠案例，及杨琼、样式雷

等古代匠人的实践事迹，关联现代工业机器人领域所需的工匠精

神，渗透“技艺求精、匠心为魂”的职业态度；

2. 理解工匠精神在古今工程技术领域的核心价值，认同“匠心”对

技术创新的推动作用，在视图绘制与标注实操中践行精准严谨、



第 11页共 24页

精益求精的操作习惯，树立在工业机器人领域深耕技艺的职业意

识。

五、教学方式

1. 课堂讲授法：系统讲解图层的设置逻辑与规范管理方法、平面图

形与三视图的绘制原理、尺寸标注的国标规范与操作要点，讲解

基准线、辅助线绘制、线形与图形比例调整的核心要求；

2. 操作示范法：现场演示图层规范创建与管理、三视图完整绘制、

尺寸精准标注的全流程操作，同步拆解绘图与标注的规范要点、

易错环节与优化技巧；

3. 分层实操练习法：按教学周期设置阶梯式上机实操任务，第 7周

完成平面图形、三视图绘制与基础尺寸标注的专项练习，第 8-9

周完成全项目综合巩固练习，同时为学有余力的学生设置拓展性

绘图任务，循序渐进强化学生的规范绘图与精准标注能力；

4. 视频辅助教学：对图层管理、视图绘制、尺寸标注的核心示范内

容进行视频录制，供学生上机实操参照与课后复习巩固。

六、学时数

12学时。

七、本项目具体教学内容

项目三·绘制视图与尺寸标注
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任务/目标 知识/技能内容与要求
学时

分配

任务 1：图层进阶管

理与视图规范绘制

教学目标：掌握图

层的规范设置与高

效管理逻辑，熟练

掌握平面图形、三

视图的标准绘制流

程与操作技巧

1. 系统讲解图层的设置逻辑、规范管理

方法，以及图层在绘图全流程中的灵活

应用技巧；2. 讲解平面图形与三视图的

绘制原理、投影规律与国标规范要求，

讲解基准线、辅助线绘制、线形与图形

比例调整的核心要求；3. 现场演示图层

规范创建与管理、三视图完整绘制的全

流程操作，同步拆解绘图的规范要点、

易错环节与优化技巧，核心示范内容同

步录制视频，供学生上机实操与课后复

习参照；4. 能独立完成图层的规范设置

与高效管理，熟练完成平面图形、三视

图的规范绘制。

4学
时

任务 2：尺寸标注规

范教学与专项实操

目标：掌握尺寸标

注的国标规范与核

心操作方法，能精

准完成视图的全要

素尺寸标注与图形

元素规范调整

1. 系统讲解尺寸标注的国标规范、核心

类型与操作要点，讲解尺寸标注的精准

性控制与工程规范适配方法；2. 现场演

示视图尺寸精准标注的全流程操作，拆

解标注的规范要点、优化技巧与常见问

题处理方法，核心示范内容同步录制视

频；3. 能独立完成平面图形、三视图的

精准尺寸标注，规范完成基准线、辅助

线绘制、线形与图形比例的适配调整。

4学
时

任务 3：项目综合巩

固与职业素养养成

目标：能综合完成

视图绘制与尺寸标

注全流程操作，养

成精准严谨的操作

习惯，树立工匠精

神与专业工程认知

1. 梳理图层管理、视图绘制、尺寸标注

的全流程规范与重难点技巧，开展全项

目综合巩固练习；2. 采用分层实操模

式，为学有余力的学生设置工业机器人

相关部件视图绘制与标注的拓展性任

务，循序渐进强化综合应用能力；3. 结
合“庖丁解牛”、样式雷等古今工匠案

例，渗透“技艺求精、匠心为魂”的职

业态度，理解工匠精神在工程技术领域

的核心价值；4. 在实操中践行精准严

谨、精益求精的操作习惯，建立“视图

与标注的规范性关联工业生产准确性”

的专业认知，树立在工业机器人领域深

耕技艺的职业意识。

4学
时
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项目四、绘制零件图

一、教学目标

1. 知识目标：掌握零件图绘制的完整流程，包括创建图层、绘制边

框与标题栏、图形标注等核心环节，理解文字标注、尺寸标注、

块、样板图与设计中心的功能及应用逻辑；

2. 技能目标：能独立完成工业机器人相关零件图的规范绘制，涵盖

图层配置、图形绘制、尺寸/几何公差/表面粗糙度标注全流程，可

熟练运用样板图、块等功能提升绘图效率与规范性；

3. 素养目标：养成零件图绘制的全流程规范意识，建立“零件图的

精准性是工业机器人部件加工与装配的核心基础”的专业认知。

二、教学重点

1. 零件图的完整规范绘制流程，包括图层创建、图形绘制、尺寸与

公差等各类标注的全环节操作；

2. 块、样板图与设计中心的功能原理及实操应用方法。

三、教学难点

1. 几何公差与表面粗糙度标注的国标规范性适配与精准应用；

2. 块的高效定义、编辑与场景化复用技巧。

四、素质（思政）内容

1. 结合神舟十三号及中国空间站自主研发的案例，渗透“自主创新、

自强不息”的奋斗精神，关联零件图作为工业制造基础环节的核

心价值，体现精密零件对高端装备（如工业机器人、空间站）自

主研发的关键支撑作用；
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2. 理解自主技术突破对国家高端装备产业发展的重要意义，认同零

件图绘制在工业机器人自主研发中的基础价值，在零件图绘制实

操中践行严谨规范的职业操守，契合高端装备领域对零件精度的

极致要求，树立“掌握核心技术、深耕精密制造”的职业意识。

五、教学方式

1. 课堂讲授法：系统讲解零件图的国标规范与完整绘制流程，讲解

图层创建、图纸边框与标题栏绘制、图形绘制、尺寸/几何公差/

表面粗糙度标注的核心要求，讲解块、样板图、设计中心的功能

原理与应用逻辑；

2. 操作示范法：分模块现场演示 A3/A4图纸模板绘制、块的创建与

复用、表面粗糙度标注、零件图全流程绘制的完整操作，同步拆

解各环节的规范要点、易错问题与效率提升技巧；

3. 阶梯式实操练习法：按教学周期设置分层上机实操任务，第 10周

完成图纸模板绘制、块功能应用的专项练习，第 11周完成零件图

全流程绘制的核心实操，第 12周完成全项目综合巩固练习，循序

渐进强化学生的零件图规范绘制能力与高效绘图技巧；

4. 视频辅助教学：对图纸模板制作、块功能应用、零件图全流程绘

制的核心示范内容进行视频录制，供学生上机实操参照与课后复

习巩固。

六、学时数

12学时。
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七、本项目具体教学内容

项目四·绘制零件图

任务/目标 知识/技能内容与要求
学时

分配

任务 1：零件图基

础规范与高效绘

图工具教学目标：

掌握零件图的国

标规范，熟练掌握

A3/A4图纸模板绘

制、块与设计中心

的功能原理及实

操应用方法

1. 系统讲解零件图的国标规范、核心构成

要素，讲解块、样板图、设计中心的功能

原理与应用逻辑；2. 分模块现场演示

A3/A4图纸模板的规范绘制、块的创建/编
辑/复用、表面粗糙度符号块的制作与应用，

同步拆解操作要点、效率提升技巧，核心

示范内容录制视频供学生上机实操与课后

复习参照；3. 能独立完成 A3/A4标准图纸

模板绘制，熟练完成块的定义、编辑与场

景化复用，掌握设计中心的基础应用方法。

4学
时

任务 2：零件图全

流程绘制与精准

标注教学目标：掌

握零件图完整绘

制流程，能独立完

成工业机器人相

关零件图的全流

程规范绘制与精

准标注

1. 系统讲解零件图完整绘制全流程要求，

包括图层规范创建、图纸边框与标题栏绘

制、零件主体图形绘制、尺寸/几何公差/表
面粗糙度标注的核心规则与国标适配要

求；2. 现场演示零件图从图层配置到全要

素标注的完整绘制流程，拆解各环节的规

范要点、易错问题与精度控制技巧，核心

示范内容同步录制视频；3. 能独立完成工

业机器人相关零件图的规范绘制，精准完

成尺寸、几何公差、表面粗糙度的合规标

注，可熟练运用样板图、块功能提升绘图

效率与规范性。

4学
时

任务 3：项目综合

巩固与职业素养

养成目标：熟练掌

握零件图全流程

绘制技能，养成全

流程规范意识，树

立精密制造的职

业认知与自主创

新的奋斗精神

1. 梳理零件图绘制全流程规范、重难点技

巧与国标要求，开展全项目综合巩固练习，

强化零件图规范绘制与高效绘图综合能

力；2. 采用阶梯式实操模式，为学有余力

的学生设置工业机器人核心零件的拓展绘

制任务，进一步提升复杂零件图的绘制能

力；3. 结合神舟十三号、中国空间站自主

研发案例，渗透“自主创新、自强不息”

的奋斗精神，理解精密零件对高端装备自

主研发的关键支撑作用；4. 在实操中践行

4学
时
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任务/目标 知识/技能内容与要求
学时

分配

严谨规范的职业操守，契合高端装备领域

的精度要求，建立“零件图的精准性是工

业机器人部件加工与装配的核心基础”的

专业认知，树立“掌握核心技术、深耕精

密制造”的职业意识。
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项目五、绘制装配图

一、教学目标

1. 知识目标：掌握装配图精准装配的核心逻辑、零件衔接处的绘制

规则，理解夹线体、钳体类部件的零件图与装配图的内在关联关

系；

2. 技能目标：能独立完成夹线体、钳体的零件图绘制及对应装配图

的精准装配作业，可熟练处理装配过程中零件衔接处的绘图细节

与精度控制；

3. 素养目标：养成装配图绘制的全局协同意识，建立“装配图的精

准性是工业机器人部件装配可行性的核心保障”的专业认知。

二、教学重点

1. 装配图的精准装配方法与标准绘制全流程；

2. 装配图中零件衔接处的国标绘制规范与表达要求；

3. 夹线体与钳体类部件零件图、装配图的完整绘制方法。

三、教学难点

1. 装配过程中零件相对位置的精准适配与装配精度控制；

2. 装配图中零件衔接处的细节绘图处理与规范表达。

四、素质（思政）内容

1. 结合装配图“精准协同”的核心绘制需求，关联工业机器人领域

的集成创新逻辑，渗透“精准装配是装备可靠运行的基础”的工

程认知，通过“简便高效绘图”的实操实践，传递“创新与严谨

结合”的职业思维；
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2. 理解装配环节对高端装备（如工业机器人）整机性能的关键影响，

认同装配图在工业机器人集成制造中的核心价值，在绘图实操中

践行“精准衔接、协同适配”的操作习惯，树立“创新简化流程

同时坚守精度底线”的职业意识。

五、教学方式

1. 课堂讲授法：系统讲解装配图的国标规范与完整绘制流程，讲解

装配图精准装配的核心逻辑、零件衔接处的绘制规则，讲解零件

图与装配图的关联关系、零件块的创建与装配调用、标题栏与明

细栏的规范绘制等核心知识点；

2. 操作示范法：现场演示夹线体、钳体类部件从零件图绘制、零件

块创建保存，到样板图调用、零件组装装配、尺寸标注、标题栏

与明细栏绘制的装配图全流程操作，同步拆解装配环节的精度控

制要点、零件衔接处的细节处理技巧与易错问题规避方法；

3. 分阶段实操练习法：按教学周期设置递进式上机实操任务，第

13-15周完成夹线体、钳体的零件图绘制与装配图组装的核心实操

训练，第 16周完成千斤顶装配图专项巩固练习，全流程强化学生

装配图规范绘制能力与精准装配实操技巧；

4. 视频辅助教学：对零件图块创建、装配图全流程组装、细节处理

的核心示范内容进行视频录制，供学生上机实操参照与课后复习

巩固。

六、学时数

16学时。
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七、本项目具体教学内容

项目五·绘制装配图

任务/目标 知识/技能内容与要求
学时

分配

任务 1：装配图基础

规范与装配零件准

备目标：掌握装配图

的国标规范与完整

绘制流程，理解零件

图与装配图的内在

关联，能独立完成装

配用零件图绘制与

零件块创建

1. 系统讲解装配图的国标规范、完整绘

制全流程、精准装配的核心逻辑，讲解零

件图与装配图的关联关系、零件块的创建

与装配调用规则；2. 现场演示夹线体、

钳体类部件零件图的规范绘制、零件块的

创建与规范保存，同步拆解操作要点，核

心示范内容录制视频供学生上机实操与

课后复习参照；3. 能独立完成夹线体、

钳体各零件图的规范绘制，完成对应装配

零件块的创建与保存，为装配图绘制做好

前置准备。

4学时

任务 2：装配图核心

装配流程教学与实

操目标：掌握装配图

精准装配方法，能独

立完成夹线体装配

图的完整组装、规范

标注与合规表达

1. 系统讲解装配图零件组装的核心方

法、样板图调用规则、标题栏与明细栏的

规范绘制要求，讲解装配过程中零件相对

位置的精准适配方法；2. 现场演示夹线

体装配图从零件块调用、组装装配、尺寸

标注到标题栏与明细栏绘制的全流程操

作，同步拆解装配精度控制要点、易错问

题规避方法，核心示范内容录制视频；3.
能独立完成夹线体装配图的精准装配、规

范标注与全要素合规绘制，掌握装配图核

心组装流程。

4学时

任务 3：装配图细节

优化与进阶装配实

操目标：掌握装配图

零件衔接处的规范

绘制与细节处理技

巧，能独立完成钳体

装配图的完整绘制

与精度控制

1. 系统讲解装配图中零件衔接处的国标

绘制规范与表达要求，讲解衔接处细节绘

图处理、装配精度优化的核心技巧；2. 现
场演示钳体装配图的完整组装、细节优

化、全流程精度控制操作，同步拆解复杂

衔接处的处理方法，核心示范内容录制视

频；3. 能独立完成钳体装配图的精准装

配、细节优化与规范标注，熟练处理装配

过程中零件衔接处的绘图细节，突破装配

精度控制的核心难点。

4学时
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任务/目标 知识/技能内容与要求
学时

分配

任务 4：项目综合巩

固与职业素养养成

目标：熟练掌握装配

图全流程绘制技能，

养成全局协同意识，

树立适配工业机器

人领域的专业工程

认知与职业思维

1. 梳理装配图绘制全流程规范、重难点

技巧与国标要求，完成千斤顶装配图专项

巩固练习，开展全项目综合实操训练；2.
采用分阶段递进式实操模式，为学有余力

的学生设置工业机器人相关部件装配图

的拓展绘制任务，强化装配图综合绘制与

精准装配能力；3. 结合装配图“精准协

同”的核心需求，关联工业机器人领域的

集成创新逻辑，渗透“精准装配是装备可

靠运行的基础”的工程认知，传递“创新

与严谨结合”的职业思维；4. 理解装配

环节对高端装备整机性能的关键影响，在

实操中践行“精准衔接、协同适配”的操

作习惯，建立“装配图的精准性是工业机

器人部件装配可行性的核心保障”的专业

认知，树立“创新简化流程同时坚守精度

底线”的职业意识。

4学时
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项目六、打印与输出图形

一、教学目标

1. 知识目标：掌握 AutoCAD图形打印与输出的完整操作方法，理解

图纸布局设置的规范要求，明确模型空间与图纸空间打印的应用

场景与核心差异；

2. 技能目标：能独立完成图纸的规范布局设置，熟练实现模型空间

与图纸空间的图形精准打印输出；

3. 素养目标：养成图纸输出全流程的规范意识，建立“打印输出的

精准性是工程图纸传递与工业生产应用的核心基础”的专业认知。

二、教学重点

1. AutoCAD图纸布局的规范设置方法与核心参数调整技巧；

2. AutoCAD图形打印与输出的标准操作全流程。

三、教学难点

1. 模型空间与图纸空间的打印操作差异，及不同应用场景下的精准

适配。

四、素质（思政）内容

1. 结合“简便高效完成图形输出”的实操导向，关联工业机器人领

域工程图纸交付的规范性与效率需求，渗透“严谨规范与创新高

效结合”的工程思维，体现图纸输出作为技术成果传递核心环节

的职业价值；

2. 理解规范的图纸输出对工程协作、生产落地的关键影响，认同打

印输出在工业图纸全流程应用中的基础作用，在实操中践行规范、
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高效的打印输出操作习惯，树立“精准传递技术信息、严谨把控

交付质量”的职业意识。

五、教学方式

1. 课堂讲授法：系统讲解 AutoCAD图纸布局的国标规范与设置逻辑，

讲解模型空间与图纸空间打印的应用差异、核心参数设置要点，

以及图形打印输出的全流程规范要求；

2. 操作示范法：现场演示图纸规范布局设置、模型空间与图纸空间

打印输出的完整操作流程，同步拆解打印参数适配、图纸精度把

控的核心技巧与常见问题处理方法；

3. 即时实操练习法：组织学生同步开展上机实操练习，完成图纸布

局设置与打印输出全流程操作，即时巩固所学技能，纠正操作中

的不规范问题；

4. 视频辅助教学：对图纸布局设置、打印输出全流程示范内容进行

视频录制，供学生课后复习与后续工作实操参照。

六、学时数

2学时。

七、本项目具体教学内容

项目六·打印与输出图形

任务/目标 知识/技能内容与要求
学时

分配

任务 1：图形打印输

出基础理论与规范

操作教学目标：掌握

AutoCAD 图纸布局

的国标规范与设置

1. 系统讲解 AutoCAD 图纸布局的国标

规范、设置逻辑与核心参数调整技巧；

2. 讲解模型空间与图纸空间打印的应用

差异、核心参数设置要点，以及图形打

印输出的全流程规范要求；3. 现场演示

1学时



第 23页共 24页

任务/目标 知识/技能内容与要求
学时

分配

逻辑，明确模型空间

与图纸空间打印的

应用场景与核心差

异，掌握图形打印输

出的全流程规范要

求

图纸规范布局设置、模型空间与图纸空

间打印输出的完整操作流程，同步拆解

打印参数适配、图纸精度把控的核心技

巧与常见问题处理方法；4. 对图纸布局

设置、打印输出全流程示范内容进行视

频录制，供学生课后复习与实操参照。

任务 2：打印输出实

操巩固与职业素养

养成目标：能独立完

成图纸的规范布局

设置与精准打印输

出，养成图纸输出全

流程规范意识，树立

工程图纸交付的专

业职业认知

1. 组织学生开展同步上机实操练习，独

立完成图纸布局设置、模型空间与图纸

空间打印输出全流程操作，即时巩固所

学技能，纠正操作中的不规范问题；2. 结
合工业机器人领域工程图纸交付的规范

性与效率需求，渗透“严谨规范与创新

高效结合”的工程思维，理解图纸输出

作为技术成果传递核心环节的职业价

值；3. 在实操中践行规范、高效的打印

输出操作习惯，建立“打印输出的精准

性是工程图纸传递与工业生产应用的核

心基础”的专业认知，树立“精准传递

技术信息、严谨把控交付质量”的职业

意识。

1学时
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复习与考核（6 学时）
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